D-01.02.04
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt przygotowawczych zwigzanych z realizacja zadania pn.: ,,Remont
drogi gminnej nr G859526P Krazkowy-Kliny”.

1.2. Zakres stosowania SST.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
- Wywozem gruzu i ziemi.

- robotami rozbidorkowymi,

- frezowaniem nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

3.SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
Do wykonywania robot przygotowawczych nalezy stosowac:

— Frezarki do nawierzchni,

— Mioty pneumatyczne,

— koparki,

— spycharki lub réwniarki,

— pity mechaniczne,

— koparki.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Gruz i ziemi¢ mozna przewozi¢ dowolnym transportem samochodowym.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

Roboty rozbidrkowe elementéw droég obejmuja rozebranie nawierzchni i kraweznikow wraz z ich
sortowaniem i oceng przydatnosci do ponownego wbudowania. Wszystkie rozebrane elementy powinny by¢
magazynowane w miejscu zaakceptowanym przez Inzyniera. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé
mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony przez Inzyniera. Pozyskany Kamien narzutowy nalezy
przesortowac i ztozy¢ w miejscu wskazanym przez Inzyniera.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Zakres robot objetych niniejsza specyfikacja przedstawiono w zataczonym przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
pkt 9.
Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— sortowanie i ocen¢ przydatno$ci materialu do dalszego wbudowania,
— zaladunek i wywiezienie materialdw z rozbiorki,
— wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministrow Komunikacji oraz Administracji, Gospodarki Terenowej i Ochrony Srodowiska z
dnia 10 lutego 1977 r.

w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot drogowych i mostowych. Dziennik
Ustaw Nr 13 z dnia 10 kwietnia 1972 r.



