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2 Roboty przygotowawcze D-01.00.00

WSTEP

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z rozbiork
— warstw nawierzchni jezdni,
— warstw nawierzchni chodnikéw,
— opornikéw.

SPRZET

Sprzet do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiérk elementow drég mi@ by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- fadowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody eizarowe,
- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

TRANSPORT

Materiat z rozbiérki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe elementéw drog i przepustow jolnga usunécie z terenu
budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1godnie z dokumentag)
projektowa, SST lub wskazanych przezzimiera.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywg mechanicznie lubecznie w spos6b okgony
w SST lub przez lzyniera.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiovykonanych robét
rozbiérkowych.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarova robét zwgzanych z rozbiérkelementow drég jest:



— dla ckcia nawierzchni bitumicznej - m (metr),
- dla rozbioérki warstw nawierzchni — m2(metr kwadvayd
dla rozbidrki warstw nawierzchni chodnika — m2.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robd6t obejmuje:
a) dla cécia nawierzchni:
- wyznaczenie linii gicia,
- ciecie nawierzchni z rozbiorka odtej nawierzchni,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- uporzdkowanie terenu rozbioérki;
b) dla rozbiorki nawierzchni:
- rozebranie elementéw nawierzchni,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
- uporzdkowanie terenu rozbioérki.



